

1 Цель работы

1.1 Исследование рабочих свойств асинхронного двигателя путем снятия соответствующих опытных характеристик
2 Программа работы

2.1 Изучить схемы для исследования асинхронного электродвигателя с короткозамкнутым ротором
2.2 Провести обработку экспериментальных данных, составить отчет и сделать заключение по работе
3 Приборы и оборудование

В лабораторной работе используются следующие модули:

· модуль питания стенда (МПС);

· модуль питания (МП);
· модуль автотрансформатора (ЛАТР);
· силовой модуль (СМ);
· модуль измерителя мощности (МИМ);
4 Порядок выполнения работы
4.1 Перед проведением лабораторной работы необходимо привести модули в исходное состояние. Схема для исследования асинхронного электродвигателя представлена на рисунке 1. 
4.2 Опыт короткого замыкания асинхронного двигателя
Опыт проводится в следующей последовательности:

· включить автоматические выключатели QF1 и QF2 соответственно модулей МПС и МП;
переключателем SA1 МДС1 вводить сопротивление в цепь статора до тех пор, пока ток статора примерно будет равен номинальному току статора. Это точку необходимо зафиксировать в таблице 1.
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Рисунок 1 – Схема для исследования асинхронного электродвигателя.
Таблица 1 – данные опыта
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Расчетные данные.

Электромагнитный момент при опыте короткого замыкания, Н∙м:
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где 
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 – электромагнитная мощность при опыте короткого замыкания, Вт:
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где 
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 – трехфазная активная мощность при опыте короткого замыкания, Вт:
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где m1 – число фаз асинхронного электродвигателя.
Электрические потери в обмотке статора асинхронного двигателя, Вт:
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где r1 – активное сопротивление фазы статора при температуре окружающей среды (Приложение Б).
Потери в стали при напряжении U1К, Вт: 
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где 
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 – потери в стали при номинальном напряжении, Вт:
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где 
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 – механические потери асинхронного двигателя (Приложение Б);
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 – механические потери машины постоянного тока (Приложение Б).
Электромагнитный момент при номинальном напряжении, Н∙м: 
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Кратность пускового момента: 
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– номинальная мощность на валу и угловая номинальная частота вращения (Приложение Б).
Кратность пускового тока:
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4.3 Опыт холостого хода асинхронного двигателя

Опыт проводится в следующей последовательности:

· включить автоматические выключатели QF1 и QF2 соответственно модулей МПС и МП;
· переключатель SA1 МДС1 установить из положения «∞» в положение «0», напряжение принимает значение, равное номинальному, запускается асинхронный двигатель. Данные опыта занести в таблицу 2.
Таблица 2 – данные опыта
	Данные опыта
	Расчетные данные

	U1ФН
	I10
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Расчетные данные.

Коэффициент мощности 
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где 
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 – активная мощность трех фаз, Вт: 
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где m1 – число фаз асинхронного электродвигателя.
Потери в стали сердечника статора при напряжении U1ФН, Вт: 
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где 
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 – потери в стали сердечника статора при номинальном напряжении, Вт:
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где r1 – активное сопротивление фазы статора при температуре окружающей среды (Приложение Б);
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 – механические потери асинхронного двигателя (Приложение Б);

[image: image32.wmf]МПТ

МЕХ

P

.

D

 – механические потери машины постоянного тока (Приложение Б).
Значение тока холостого хода в относительных единицах: 
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5 Контрольные вопросы

5.1 Как изменить направление вращения асинхронного двигателя?
5.2 Как изменится момент асинхронного двигателя при понижении напряжения питающей сети?
5.3 Объяснить физический смысл зависимости 
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